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Mehrfachrechenmaschine

Zusatzpatent zum Patent Nr. 195.147
Angemeldet am 15. Dezember 1954 (A 6922/64). — Beginn der Patentauer: 15. Mirz 1959,
_ Lingste mogliche Dauer: 14, Mai 1976.

Die Erfindung betrifft eine weitere Aus-
fithrungsform einer Mehrfachrechenmaschine
bestehend aus zwei oder mehreren Universal-
rechenmaschinen in Kleinstformat nach Pa-
tent Nr. 195147 mit welcher auch Rechnungs-
arten, die mit den bisherigen Rechenmaschi-
nen nur auf umstindlichem Wege moglich
sind, ohneweiters rasch ausgefithrt werden kon-
nen. So kann eine Anzahl verschiedener Fak-
toren mit der gleichen Zahl in einer Re-
chenoperation multipliziert und damit auch di-
vidiert werden, wie es z. B. bei Kursrech-
nungen oder bei Bestimmung eines Stiickprei-
ses von Waren nach der regel de tri in einem
Arbeitsgang und ihnlichen Rechnungsarten
vorkommt. Auflerdem ist die Mehrfachrechen-
maschine auch fiir alle vermessungstechnischen
Berechnungen von groflem Vorteil, z. B. far
diz gleichzeitige Ermittlung beider Koordina-
ten (y und x) und die diversen Verfahren
des Gleichkurbelns.

Das vorliegende Ausfiihrungsbeispiel zeigt
eine Doppelrechenmaschine und hat gegentiber
den im Stammpatent beschriebenen Ausfiih-
rungsformen den Vorteil ihrer besseren Hand-
lichkeit in bezug auf Bedienung, so dafl sie
auch eine gréfiere Rechenschnelligkeit gewihr-
leistet.

Die Erfindung besteht im wesentlichen da-
rin, dafl zwei oder mehrere Kleinstformat-
Rechenmaschinen bekannter Ausbildung auf
einem mit einem Henkel (Griff) versehenen
‘Triger nebeneinander angeordnet sind, der den
Antriebs- und Schaltmechanismus der Ma-
schinen enthdlt und am Henkel (Handgriff)
die Betdtigungsorgane fiir das gemeinsame
Ausheben der Zihlwerkrundwagen sowie de-
ren dekadenweises Weiterschalten in dem einen
oder andern Drehsinne aufweist und ferner
ein Betdtigungsorgan zur Auslosung der Kupp-
lung beider Loschvorrichtungen besitzt, so dafl
wahlweise die Zihlwerke gemeinsam oder ein-
zeln fir sich geldscht werden kénnen. Die
Mehrfachrechenmaschine kann demnach mit
der einen Hand am Henkel wie ein Bierglas be-
quem gehalten werden, mit dem Daumen der

gleichen Hand die Zihlwerkwagen ausgehoben
und dekadenweise in der einen oder andern
Drehrichtung weitergeschaltet, sowie mit ei-
nem andern Finger der gleichen Hand die
Kupplung der beiden Léscher aufgehoben wer-
den, wihrend mit der andern Hand die im
ungestdrten Blickfeld befindlichen Einstellgrif-
fe eingestellt und hernach die bequem zu
handhabende Antriebskurbel betitigt werden
kann. In der Zeichnung ist die erfindungsge-
mifle Ausfithrungsform der Doppelrechenma-
schine beispielsweise dargestellt u. zw. zeigt:
Fig. 1 die komplette Maschine im Vertikal-
schnitt nach der Linie « — « in Fig. 2, Fig. 2
die Maschine in Draufsicht und Fig. 3 dieselbe
in Vorderansicht, teilweise im Schnitt, Fig. 4
zeigt einen vergroflerten Vertikalschnitt durch
die Umsteuervorrichtung fiir die eine Maschine
auf plus oder minus, Fig. 5 ist ein Teilschnitt
nach der Linie b — b in Fig. 4, Fig. 6 ist eine
vergroflerte Draufsicht auf eine Einrichtung
zum Ausheben und dekadenweisen Weiter-
schalten der beiden Zihlwerkwagen, Fig. 7
eine Stirnansicht der Pig. 6, Fig. 8 eine wei-
tere Ausfiihrungsform des Antriebes und der
Umsteuervorrichtung der Maschine auf plus
oder minus im Vertikalschnitt, Fig. 9-einen
Teilschnitt nach der Linie ¢ — ¢ in Fig. §,
Fig. 10 ¢ine etwas abgednderte Ausfithrung
nach Fig. 9, Fig. 11 eine zwangldufige Ver-
bindung der Maschinenwellen mit dem Um-
steuerschieber in Vorderansicht und im Quer-
schnitt und Fig. 12 eine weitere Ausfithrungs-
form dieser zwangliufigen Verbindung in teil-
weise geschnittener Ansicht und im Quer-
schnitt.

Zwei Kleinstformat-Rechenmaschinen 1, 2
bekannter Ausbildung sind an einem mit einem
aufragenden Handgriff oder Henkel 3 ver-
sehenen Triger 4 nebeneinander aufrecht-
stehend angeordnet, der Gehiuseform besitzt,
und zweckmiflig mit dem Handgriff ein ein-
heitliches Stiick bildet, und die Antriebs- und
Steuerorgane fiir beide Maschinen beinhaltet.
Die Hauptantriebswellen 5 beider Maschinen
1, 2, auf welchen die in der Zeichnung nicht
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ersichtlichen Staffelwalzen sitzen, tragen an
ihrem verlingerten unteren Ende je ein Stirn-
rad 6, welche in ein dazwischen befindliches
Stirnrad 7 eingreifen. Auf der Welle 5 der
5 nach Fig. 3 rechten Maschine sitzt ein Kegel-
rad 8, welches die Drehung der Welle 5 be-
wirkt, jedoch an deren axialen Verschiebung
bei Umstellung der Maschine auf eine andere
Rechnungsart nicht teilnimmt. Zu dem Zwecke
10 ist das Kegelrad & durch eine Gabel 9, welche
in eine Ringnut 10 der Kegelradnabe ein-
greift und an einem Triger 11 befestigt ist,
gegen axiales Verschieben gesichert, In das
Kegelrad 8 greift ein Kegelrad 12 ein, wel-
5 ches an der Welle 13 der Antriebskurbel 14
sitzt. Die Kurbel 14 ist im Sinne des Uhr-
zeigers drehbar und betitigt iber die Kegel-
rider 12, 8 und die Stirnrdder 6, 7 die beiden
Wellen 5 und damit beide Maschinen im
2 gleichen Drehsinne.

Die Umsteuerung jeder Maschine auf plus
oder minus erfolgt durch je einen Drehknopf
15. Der Drehknopf 15 ist in der vorderen
Wand des Trigers 4 sowie in einer Schiene

25 16 drehbar gelagert (Fig. 4) und setzt sich in
einen Zahntriebling 17 sowie in eine Scheibe
18 fort, welche einen Exzenterzapfen 19 auf-
weist, der an einem vertikalen Schieber 20
angreift. Der Schieber 20 ist an einer Schiene

30 21 auf und ab beweglich gefithrt und weist
eine rechtwinkelig abgebogene Gabel 22 auf,
mit welcher er in eine Ringrille 23 der Nabe
des Stirnrades 6 eingreift, welches fest auf
der Maschinenwelle § sitzt. Durch Drehen des

35 Knopfes 75 um 180° wird die betreffende
Einzelmaschine auf plus oder minus umge-
stellt. Hierbei wird der Schieber 20 mit dem
Stirnrad 6 und der Welle 5 durch den von
der einen in die andere Totlage gelangenden

40 Exzenterzapfen 19 gehoben oder gesenkt und
die Staffelwalze der Maschine mit ihrer nor-
malen oder Komplementirverzahnung in den
Wirkungsbereich der Einstellrddchen gebracht.
Das Zwischenzahnrad 7 ist dem Hub der Zahn-

45 rider 6 entsprechend breiter wie diese, so daf}
der Eingriff der drei Zahnrider 6, 7 stets er-
halten bleibt. Eine in Rasten 24 (Fig. 5) der
Schieber 20 einfallende Feder 25 sichert die
Schieber 20 in heiden Endstellungen, falls

% sich die in den Maschinen vorhandenen Si-

cherungsfedern als zu schwach erweisen. Um
nun beide Maschinen gemeinsam auf eine
andere Rechnungsart umstellen zu kdnnen, ist
eine mit zwei Verzahnungen 26 versehene

Schiene 27 vorgesehen, die mit ihrem recht-

winkelig umgebogenen, in eine Gabel endigen-
den Arm 28 in eine Ringrille 29 der Nabe
der Kurbel 14 eingreift. Die Kurbel 74 ist

mit ihrer Nabe auf der Antriebswelle 13

€ lingsverschiebbar und mit dieser beispiclsweise
durch einen Bolzen 30 auf Drehung ver-
bunden, der an der Welle 13 befestigt ist
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und in einen Schlitz 37 der Kurbelnabe ein-
greift. Die Verstellung "der Kurbel 14 ist
durch den Bolzen 30 begrenzt. Normalerweise 65
greift die mit ihren Verzahnungen 26 ver-
sehene Schiene 27, wie in Fig. 5 ersichilich,
nicht in die Zahntrieblinge 17 ein, so daf}
die Maschinen mittels der Drehknépfe 15
einzeln auf plus oder minus ecinstellbar sind. 7
Durch Herausziehen bzw. Hineindriicken der
Kurbel 74 konnen beide Maschinen gemeinsam
umgestellt werden. Dies ist unter anderem
bei der bekannten abgekiirzten Multiplikations-
methode oder auch beim Umbkurbeln von Fak- 75
toren, sowie Korrigieren zuviel gemachter Um-
drehungen von besonderem Vorteil. Beim He-
rausziehen der Kurbel 74 wird die Schiene 27
mitbewegt und durch diec Verzahnungen 26
die Zahntrieblinge 17 um 180° gedreht, so ®
dafi mittels der Exzenterzapfen 19 und Schie-
ber 2 die Antriebswellen 5 verstellt und da-
durch die Maschinen umgestellt werden, wo-
bei es gleichgiiltig ist, auf welche Rechnungs-
art beide Maschinen eingestellt sind. 8

Jede Rechenmaschine kann fiir sich in der
iiblichen Weise durch Ausheben und anschlie-
flende Winkeldrehung des Zihlwerkwagens mit
der Hand dekadenweise nach beiden Dreh-
richtungen weitergeschaltet werden. Um nun %
ein gleichzeitiges dekadenweises Weiterschal-
ten beider Zihlwerkwagen 1, 2° nach der
einen oder anderen DlLﬂllChtuﬂg mit dem
Daumen der die Doppelmaschine haltenden
Hand durchfithren zu konnen, ist folgende Ein- %
richtung vorgesehen:

Vom Henkel 3 (oder Griff) ragen zwei
Druckkndpfe 32, 32° nach oben heraus, dic
sich nebeneinander befinden und auf je einer
Druckstange 33, 33" sitzen. Die beiden Druck-
stangen 33, 33 sind im Henkel 3 gefiihrt und
werden durch je eine Druckieder 34 in der in
Fg. 1 ersichtlichen Grundstellung gehalten.
Sie sind mit ihrem unteren Ende an dem cinen
Schenkel je eines Winkelhebels 35, 35 ange- 105
lenkt. Jeder Winkelhebel ist mit seinem zwei-
ten Schenkel mit einer gerade gefithrten Schie-
ne 36, 36’ gekuppelt. An dem freien rech-
ten Ende beider Schienen 36, 36" ist je eine
Klinke 37 bzw. 37' angelenkt, welche durch 110
Federn 38, 38 in Normalstellung gehalten
werden (Fig. 7) und auf die Stiftenverzahnung
39, 39" zweier Scheiben 40, 40’ einwirken. Mit
den Scheiben 40, 40’ ist je ein Kegelrad 41
bzw. 41’ fest verbunden. Die Scheiben 40, 40" 115
und Kegelrider 41, 47 sitzen lose drehbar
auf einer Horizontalachse 42. Ferner ist je
ein Stirnrad 43 bzw. 43° mit einer Scheibe
44 bzw. 44 fest verbunden und ebenfalls lose
drehbar auf der Achse 42 gelagert. In die !
zwei Kegelrdder 41, 47" greift ein auf dem
unteren Ende einer Vertikalwelle 45 sitzen-
des Kegelrad 46 ein. Die Vertikalwelle 45
besteht aus zwei axial verschiebbar miteinan-
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der verbundenen Teilen (Fig. 1). Der obere
Wellenteil 45’ trigt an seinem Ende ein Stirn-
rad 47, welches in einer auf auf und ab be-
weglichen doppelt gabelférmigen Platte 48 so
5 gelagert ist, dafl es dessen vertikale Verstel-
lung mitmacht. Das Stirnrad 47 greift in eine
Verzahnung Ia und 15 der Zihlwerkrund-
wagen I’, 2 stindig ein. Die Platte 48 um-
fafdt beide Zihlwerkrundwagen von unten und
10 wird von einer Siule 49 getragen, an deren
unterem Ende ein gegabelter Arm 50 sitzt,
an dessen Gabelenden Rollen 51, 57’ drehbar
gelagert sind. Normal ist die Platte 48 mittels
der Rollen 51, 57’ in Rasten 52, 52’ der Schei-
15 hen 44, 44’ abgestiitzt. Ferner greifen die
Schienen 36, 36’ mit Verzahnungen 53, 53
stindig in die Stirnrider 43, 43 ein.
Wird z. B. der Druckknopf 32 mit dem
Daumen der die Maschine beim Rechnen hal-
2 tenden linken Hand niederdriickt, so erhilt
vermittels des Winkelhebels 35 die Schiene 36
eine Bewegung in der Richtung des Pfeiles 54
(Fig. 1). Bei dieser Bewegung wird zundchst
durch die Verzahnung 53 das Stirnrad 43
25 betitigt und dadurch die Rollen 51, 51I' aus
den Rasten 52, 52° der Scheiben 44, 44 aus-
gehoben und die Platte 48 mit den beiden
Zihlwerkrundwagen 1, I’ angehoben, so daf}
diese ausgeriickt werden. Bei der weiteren Be-
30 wegung der Schiene 36 lduft die Rolle 57
am Kreisumfang der sich weiterdrehenden
Scheibe 44, so dafl die Zihlwerkwagen in
der ausgeriickten Stellung verbleiben. Gleich-
zeitig erteilt die an einem Stift der Stiften-
35 verzahnung 39 angreifende Klinke 37 der
Scheibe 40 und mithin dem Kegelrad 41 eine
Winkeldrehung, welche auf das Kegelrad 46
iibertragen wird. Dadurch erhdlt auch das
Stirnrad 47 eine Winkeldrehung und beide
40 Zahlwerkwagen 1, I’ werden um eine Dekade
im Sinne der Richtung der Pfeile 55 verstellt.
Bei der geschilderten Bewegung wird durch
das Kegelrad 46 gleichzeitig das Kegelrad 41’
mit der Scheibe 40° entgegengesetzt dem
45 Drehsinne des Kegelrades 41 wirkungslos be-
titigt. Nach Freigabe des Druckknopfes 32
kehrt das Getriebe 36, 33, 33 durch die Wir-
kung der Druckfeder 34 in die Normalstel-
lung zuriick, wobei die Klinke 37 wirkungslos
50 gber die Stiftenverzahnung 39 hinweggleitet.
Durch die Riickbewegung der Schiene 36 ge-
langt die Rast 52 wieder unter die Rolle 51,
so dafl die Platte 48 mit den Zihlwerken in
die Grundstellung zuriickkehrt. Wird der
55 Druckknopf 32’ betitigt, so wiederholt sich das
Spiel in dem Sinne, daff die beiden Zihlwerk-
wagen in entgegengesetzter Richtung der Pfei-
le 55 weitergeschaltet werden.
‘Werden beide Druckknépfe 32, 32° gleich-
0 zeitig niedergedriickt, so betitigen beide Schie-
nen 36, 36 die Stirnrider 43, 43 und die
Zihlwerkwagen werden ausgeriickt. Die wei-
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tere Bewegung der Schienen 36, 36° und mit-
hin der Druckknépfe 32, 32’, wird durch die
Kegelrider 41, 47°, welche auf das Kegel-
rad 46 in entgegengesetztem Drehsinne ein-
wirken, blackiert. In diesem Zustand kon-
nen die Zihlwerke der ausgeriickten Wagen
gemeinsam geldscht werden. Zu dem Zwecke
ist an der nach aben verlingerten Welle 45 70
ein Stirnrad 56 lose drehbar sufgesetzt, wel-
ches stindig in Verzahnungen 57, 57° der be-
kannten Loscherscheiben 58, 58 eingreift. Es
wird daher beim Drehen einer Loscherscheibe
mittels der Handhabe 59 bzw. 59’ die andere 75
Loscherscheibe zwangliufig mitgedreht. Um
nur eines der beiden Zihlwerke zu I8schen,
ist das Stirnrad 56 von den Verzahnungen 57,
57 ausriickbar. Dies erfolgt mittels eines
Driickers 60 (Fig. 1), der im Henkel 3 un- %
tergebracht und mit einem FPinger der die
Maschine haltenden Hand leicht zu betitigen
ist. Der Driicker 60 ist an einer im Henkel 3
gefithrten und durch eine Druckfeder 61 be-
lasteten Stange 62 befestigt. Diese ist an %
einem Winkelhebel 63 angelenkt, der mit zwei
Bolzen 64 seines gabelférmigen Schenkels in
eine Ringrille 65 der Nabe des Stirnrades 56
eingreift. Beim Betdtigen des Driickers 60 wird
die Stange 62 entgegen der Wirkung der %
Druckieder 67 in den Henkel 3 weiter hinein-
bewegt und das Stirnrad 56 vermittels des
Winkelhebels 63 angehoben und aus den Ver-
zahnungen 57, 57° geriickt. Damit durch das
Zahnrad 56 nicht einzelne Schaul6cher 66 der %
Zahlenrollen, von welchen in der Zeichnung
(Fig. 2) nur einige angedeutet sind, abgedeckt
werden, ist es zweckmiflig, das Zahnrad 56
aus durchsichtigem Material herzustellen oder
mit entsprechenden Fenstern zu versehen. '

Ohne das Wesen der Erfindung zu dndern,
konnen statt der beschriebenen Schalteinrich-
tung auch anders ausgebildete Schaltmittel
verwendet werden. :

Die Fig. 8 und 9 zeigen eine Ausfithrungs- %
form, bei welcher fiir die Doppelmaschine
ein Kettenantrieb vorgesehen ist. Dieser be-
steht z. B. aus einer handelsiiblichen Kugel-
kette 67, die tiber drei Kettenrollen 68, 69, 70
gefithrt ist. Die Kettenrollen 68, 69 sitzen an 't
den verlingerten unteren Enden der Haupt-
antriebswellen 5 beider Maschinen 1, 2, wih-
rend die Kettenrolle 70 an der Welle 13 der
Antriebskurbel 14 befestigt ist. Die Antriebs-
kurbel 74 ist auf dem Vierkantende der Welle 115
13 axial verschiebbar und mit einem Schieber
71 verbunden, der mit seinem gabelférmigen
rechten Bnde 71! in eine Ringrille 72 der
Nabe der Kurbel 14 eingreift. Der Schieber
71 ist ldngsbeweglich gefihrt und trigt!®
einen Schieber 73, der von Hand aus ein-
stellbar ist. Der Schieber 71 ist mit einer
Schrigfliche 74 und der Schieber 73 mit zwei
einander entgegengerichteten Schrigflichen 75
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bzw. 76 versehen, die auf das Ende der Welle
5 einwirken. Die Wellen 5 bzw. die auf diesen
sitzenden Staffelwalzen 77 beider Maschinen
sind durch je eine Druckfeder 78 belastet,
durch welche die Staffelwalzen 77 normal in
Additionsstellung gehalten werden. In dieser
Stellung befinden sich die Enden der Wellen 5
an tiefster Stelle der Schrigflichen der Schie-
ber 71, 73. Durch Herausziehen der Kurbel 14
wird der Schieber 77 sowie der an diesem an-
geordnete Schieber 73 mitgenommen und durch
die auf die Wellen 5 einwirkenden Schrig-
flichen 74, 75 die Staffelwalzen in die Sub-
traktionsstellung angehoben, in welcher die
Komplementirverzahnungen in den Wirkungs-
bereich der Einstellridchen gelangen.

Um die Maschine I unabhingig von der
Maschine 2 auf eine andere Rechnungsart um-
zustellen, ist der Schieber 73 an dem Schie-
ber 71 mittels einer Handhabe verstellbar.
Zu dem Zwecke ist bei dem dargestellten Aus-
fihrungsbeispiel folgende Einrichtung getrof-
fen: Der Schieber 73 ist mittels Bolzen 79
in Schlitzen 80 des Schiebers 77 an diesem
langsbeweglich gefithrt und wird mittels eines
Exzenterzapfens 81 einer Scheibe 82 verstellt.
Der Exzenteczapfen 81 durchsetzt mit freiem
Spiel eine seiner Bewegung um 180° entspre-
chend geformte Offnung 83 im Schieber 71
und greift in ein vertikales Langloch 84 des
Schiebers 73 ein. Die Exzenterscheibe 82 sitzt
auf einer Achse 85, die im Schieber 77 und
in einem an diesen angeordneten Arm &6
drehbar gelagert ist. Die Achse 85 durchsetzt
ein horizontales Langloch 87 der Trigerwand
und weist an ihrem &dufleren Ende die als
Drehknopf 88 ausgebildete Handhabe auf.

In Fig. 8 der Zeichnung sind beide Ma-
schinen auf plus eingestellt, wobei sich der
Exzenterzapfen 87 in der rechten horizontalen
Totlage befindet. Soll die Maschine 1 auf
minus gestellt werden, so wird der Drehknopf
88 um 180° entgegengesetzt dem Drehsinne
des Uhrzeigers gedreht, so daf} der Exzenter-
zapfen 81 in die linke Totlage gelangt und
diec Welle 5 bzw. die Staffelwalze 77 durch
die Schrigiliche 76 in Subtraktionsstellung
angehoben wird. Der Schieber 73 ist durch
den Exzenterzapfen 81 in dessen beiden Tot-
lagen gegen unbeabsichtigtes Verstellen an
dem Schieber 73 blockiert, so dafl die An-
ordnung eines besonderen Sicherungsmittels
entfdllt. Damit die Antriebskurbel 74 in ihrer
axialen Verschiebung exakt begrenzt sowie
wihrend ihrer Drehung gegen Verschieben ge-
sichert ist, weist die Kurbelnabe zwei Ring-
rillen 7 auf, die an einer Stelle durch eine
Querrille #7 miteinander verbunden sind. In
die Ringrillen » greift ein Stift s ein, welcher
6 blof} in der Grundstellung der Kurbel 74 deren
Verschiebung erlaubt.

Beim Umkurbeln von Faktoren sowie beim

Korrigieren zuviel gemachter Umdrehungen
bewegt sich bei Herauszichen bzw. Hinein-
driicken der Kurbel 14 der Drehknopf &8
in dem Langloch 87 mit. Um den Drehknopf
88 ortsfest zu erhalten, ist die Achse 85, wie
aus Fig. 10 ersichtlich, mit Gelenken z. B,
Universalgelenken 89 versehen.

Um die auf die Staffelwalzen 77 jeder Ma- ~
schine einwirkende Druckfeder 78 zu erspa-
ren, sind die Schieber 77 und 73 mit den
Antriebswellen 5 zwangliufig verbunden. Die
hiezu notige Einrichtung kann von verschie-
dener Ausbildung sein. Bei der Einrichtung
nach Fig. 11 trigt das untere Ende der Wel-
len 5 eine Kurbel 90, die bei dem Schie-
ber 73 beiderseits in einen schwach v-férmi-
gen Schlitz 91 eingreift. Dieser befindet sich
im Schieber 73 und in eciner an diesem be-
festigten Lasche 92. Bei dem Schieber 71 ist
der Schlitz nur einfach abgeschrigt.

Die zwangldufige Verbindung kann aber,
wie Fig. 12 zeigt, auch so beschaffen sein, daf§
die Schieber 71, 73 im Bereiche der Wellen
5 rechtwinkelig umgebogen sind und der um-
gebogene Teil 93 mit einem Lingsschlitz 94
versehen sowie v-férmig durchgebogen ist.
In dem z. B. an einem Ende offenen Schlitz
94 greift die Welle 5 mit einer Einhalsung
95 ein. Ist der Schlitz 94 geschlossen, so
trigt das abgesetzte Ende der Welle 5 an
seinem aus dem Schlitz 94 ragenden Ende
einen Bund 96.

Es sei noch erwihnt, dafl bei der Mehr-
fachrechenmaschine zwecks Umstellung der
einzelnen Maschinen auf cine andere Rech-
nungsart entweder alle Staffelwalzenwellen 5
durch je einen Drehknop! 15 bzw. 88 oder
alle mit Ausnahme einer Staffelwalzenwelle 5,
die blofl durch das gemeinsame Umstellorgan
27 bzw. 71 axial verstellt wird, axial ver-
verstellbar sind.

PATENTANSPRUCHE:

1. Mehrfachrechenmaschine nach Patent Nr.
195147 bestehend aus zwei oder mehreren
nebeneinander angeordneten Kleinstrechenma-
schinen, dadurch gekennzeichnet, dafl der Tri-
ger (4) mit einem Henkel (3) (Griff) zum
Halten der Mehriachrechenmaschine versehen
ist.

2. Mehriachrechenmaschine nach Anspruch
1, dadurch gekennzeichnet, dafl der Henkel
(3) den am Triiger (4) nebencinander aui-
rechtstehenden Rechenmaschinen mit Abstand
gegeniibersteht, von dem Triger aufragt, und
mit diesem zweckmiflig cin einheitliches Stiick
bildet.

3. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
2, dadurch gekennzeichnet, dafl der Henkel (3)
mit von den Fingern der haltenden Hand zu
bedienenden Betdtigungsorganen (32, 32') fir

Nr. 205775
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einen Schaltmechanismus (37, 39, 40, 41, 43,
44) versehen ist. ' i

4. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
3, dadurch gekennzeichnet, dafl die an dem
Henkel (3) angeordneten Betitigungsorgane
(32, 32’) durch Ubertragungsorgane (33, 35,
36, 37) mit einer Schaltvorrichtung (37, 39,
40, 41, 43, 44) verbunden sind, die beim Be-
titigen eines der Betitigungsorgane (32, 32°)
eine Ausriickvorrichtung (48) fir die Zahl-
werkwagen (I’, 2’) sowie darauffolgend eine
das dekadenweise Weiterschalten der Zahl-
werkwagen nach der einen oder andern Rich-
tung bewirkendes Getricbe (47, Ia, 1b) be-
tatigt.

5. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
4, dadurch gekennzeichnet, dafl die Betdti-
gungsorgane fir die Vorrichtung zum Aus-
ricken und Weiterschalten der Zahlwerkwa-
gen aus zwei mit dem Daumen der die Ma-
schine haltenden Hand einzeln oder gemein-
sam zu betitigende Driicker (32, 32’) besteht.

6. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
5, dadurch gekennzeichnet, dafl die beiden
Driicker (32, 32) durch Ubertragungsorgane
(36, 37, 39, 40, 44 bzw. 36’, 37, 39', 40,
44’) mit der Ausriickvorrichtung (50, 51, 57,
49, 48) der Zihlwerkwagen (7', 2’) und durch
ein das dekadenweise Weiterschalten der Zahl-
werkwagen bewirkendes Getriebe (46, 45, 47)
so verbunden sind, daf bei Betitigen nur eines
der beiden Driicker (32, 32’) die Wagen aus-
gerickt und nach der ecinen oder andern
Richtung weitergeschaltet werden, wihrend bei
gleichzeitiger Betitigung beider Driicker die
Zihlwerkwagen blofl ausriickbar sind.

7. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
4, dadurch gekennzeichnet, dafl ein mit den
Verzahnungen (57, 57°) der Loscherscheiben
(58, 58) normal in Eingriff befindliches Zwi-
schenzahnrad (56) mit der Zahlwerkwagen-
ausriickvorrichtung (48) gekuppelt ist, so dafl
beim Ausriicken der Wagen das Zwischenrad
(56) in Bingriff mit den Loscherscheibenver-
zahnungen (57, 57’) bleibt und durch Drehen
einer der Loscherscheiben die Loschung simt-
ticher Zihlwerke erfolgt.

8. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
7, dadurch gekennzeichnet, dafl zwecks Lo-
schens nur eines der beiden Zihlwerke noch
ein Organ (60) zum Aus- und Einriicken des
Zwischenzahnrades (56) in die Verzahnungen
(57, 57°) der Zahlwerkloscherscheiben (58, 587)
vorgesehen ist.

9. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
8, dadurch gekennzeichnet, dafl das Organ (60)
am Henkel (3) angeordnet und von einem Fin-
ger der die Maschine haltenden Hand be-
tidtighar ist.

10. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
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1, bei welcher. die Rechenmaschinen durch
axiales Verstellen ihrer Staffelwalzenwellen (5)
auf eine andere Rechnungsart umstellbar sind,
dadurch gekennzeichnet, dafl zur axialen Ver-
stellung der Staffelwalzenwellen (5) je ein Um-
stellorgan (15, bzw. 88) vorgesehen ist und
diese Umstellorgane durch ein weiteres Um-
stellorgan (27, bzw. 71) gemeinsam Dbetitig-
bar sind.
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11. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch 70
10, dadurch gekennzeichnet, dafl das gemein-
same Umstellorgan (27, bzw. 71) der Rechen-
maschinen (1, 2) mit der auf der gemeinsamen
Antriebswelle (13) axial verschiebbaren An-
triebskurbel (14) gekuppelt ist, so dafl durch 75
axiales Verschieben der Kurbel (14) die Um-
schaltung der Maschinen erfolgt.

12. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
11, dadurch gekennzeichnet, dafl das gemein-
same Umstellorgan (27, bzw. 71) fir die Staf- 8
felwalzenwellen (5) in seiner Grundstellung
von den Umstellorganen (15, 88) jeder ein-
zelnen Staffelwalzenwelle abgeschaltet ist, so
dafl die Maschinen, jede fiir sich, auf eine
andere. Rechnungsart umstellbar ist und bei %
auf verschiedene Rechnungsarten eingestellte
diese auch gemeinsam umstellbar sind.

13. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
12, dadurch gekennzeichnet, dafl das Um-
stellorgan jeder Staffelwalzenwelle (5) aus
einem mit dem gemeinsamen Umstellorgan
(27, bzw. 71) in Wirkungsverbindung stehen-
den Schieber (20 bzw. 73) besteht.

14. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
13, dadurch gekennzeichnet, dafl die Schieber
(20 oder 73) und-mithin die Staffelwalzen (5)
durch je einen von Hand aus in seine beiden
Totlagen verstellbaren Exzenter (18, 19 bzw.
81, 82) auf plus oder minus umstellbar sind,

15, Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
14, dadurch gekennzeichnet, dafl die Exzenter
(18, 19) gemeinsam durch eine mittels der
Antriebskurbel (74) verstellbare, gezahnte
Schiene (27, 26) in beide Totlagen einstell-
bar sind.

16. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
14, dadurch gekennzeichnet, dafl ein mit der
Antriebskurbel (14) verbundener Schieber (71)
mit einem zweiten durch einen Exzenter (81,
82) verstellbaren Schieber (73) versehen ist'"
und dieser mit zwei nach entgegengesetzter
Richtung schrigen Flichen (75, 76), hinge-
gen jener mit nur einer Schrigfliche (74)
auf die unter Federdruck stehenden Wellen (5)
so einwirkt, dafl bei der axialen Verschiebung !
der Antriebskurbel die Wellen (5) verstellt
werden.

17. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch
16, dadurch gekennzeichnet, dafl die Schieber
(71, 73) mit den Maschinenwellen (5) zwang-'2
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laufig gekuppelt sind, so dafl durch axiales
Verstellen der Antriebskurbel nach der einen
oder andern Richtung die Wellen (5} nach
oben oder unten verstelit werden.

18. Mehrfachrechenmaschine nach Anspruch

16, dadurch gekennzeichnet, daf} der Exzenter
(81, 82) an dem Schieber (71) gelagert und
mit seinem ortsfest am Triger (4) gelager-
ten Betdtigungsorgan (88) durch eine Gelenk-
achse (89) verbunden ist. 1

(Hiezu 3 Blatt Zeichnungen)

Druck: K. Hochmalstar, Wien
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