OSTERREICHISCHES PATENTAMT

PATENTSCHRIFT NR. 166581

Ausgegeben am 25. August 1950

Klasse42m

10

15

30

35

40

15

50

ING. CURT HERZSTARK IN WIEN
Kleinstformat-Rechenmaschine
Angemeldet am 7. Mirz 1946. — Beginn der Patentdauer: 15. Juli 1949,

Die Erfindung bezieht sich auf Rechen-
maschinen, bei welchen die Zihlwerksglieder
und die Ziffernridchen des Resultatzihlwerkes
und des Umdrehungszihlwerkes im Kreis um
ein ihnen gemeinsames Antriebsorgan angeordnet
sind. Bei dieser bskannten speziellen Art von
Rechenmaschinen sind bzide Zihlwerke in einem
gemeinsamen kreisrunden Gehiduseraum unter-
gebracht, so zwar, dafl die Zihlwerksglieder des
Umdrehungszihlwerkes zwischen den Zihlwerks-
gliedern des Resultatzihlwerkes stehen und damit
keine einheitlichen Zahlenbilder ergeben wiirden.

Es sind auch durch die U.S.A.-Patentschrift
Nr. 703785 Rundbau-Rechenmaschinen bekannt
geworden, bei welchen die Zihlwerksglieder des
Resultat- und des Umdrehungszihlwerkes im
Kreis auf gleichen Achsen iibereinander an-
geordnet, ihre Zahlenbilder hingegen am zylin-
drischen Gehduseumfang in zwei voneinander
getrennten Gruppen in Schaufenstern ablesbar
sind. Diese Rechenmaschinen sind infolge der
Inanspruchnahme je einer Zehnerschaltung fiir
die beiden Zihlwerke sehr kompliziert im Aufbau
und auch &ufierst umstindlich in der Handhabung,
ein Nachteil, welcher sich insbesondere beim Sub-
trahieren und Dividieren stark bemerkbar macht.

Eine derartige Nebeneinanderanordnung der
Zihlwerksglieder beider Zihlwerke ist zur Aus-
fiihrung einer Kleinstrechenmaschine véllig un-
geeignet, da bei Verwendung von Ziffernridchen
mit nicht zu kleinen Ziffern der Winkelabstand
der Zehnerridchenachsen voneinander und damit
notgedrungen auch der Durchmesser der Rechen-
maschine unverhiltnismifig grof wird.

Zur Beseitigung dieses Ubelstandes dieser
bekannten Rundbau-Rechenmaschinen fiir vier
Rechnungsarten wird auf die bei den bekannten
pultartigen Rechenmaschinen iibliche, getrennte
Anordnung des Resultatzihlwerkes vom Um-
drehungszihlwerk zuriickgegrifen und in einer
Weise angewendet, dafl hiebei die riumliche
Trennung der Zihlwerke und die Raum ver-
schwendende Bauart entfillt.

Diese Aufgabe wird gemifi der Erfindung
dadurch vorteilhaft geldst, daB die "Achsen der
Ziffernridchen des Resultatzihlwerkes und des
Umdrehungszihlwerkes in einer Kreisebene, jedoch
in zwei zweckmiflig durch einen die Lesbarkeit
fordernden Winkelabstand voneinander véllig

getrennten Gruppen in einem Gehduseraum

angeordnet sind und beide Zihlwerke zwei
in einander gegeniiberliegenden Kreissektoren
einer Kreisebene liegende Zahlenbilder ergeben.

Das Kleinstformat der Rechenmaschine einer-
seits und die erfindungsgemifle Anordnung des
Umdrehungszihlwerkes anderseits bringt es mit
sich, dafl bei dem durch Drehen des Zihlwerks-
gehiuses stattfindenden dekadenweisen Weiter-
schalten des Gesamiziihlwerkes Glieder des einen
Zihlwerkes in den Bereich von Gliedern des
anderen Zihlwerkes gelangen. Damit hiebei
die in Frage kommenden Glieder beider Zihl-
werke eingriffsfrei bleiben, sind erfindungsgemaif3
die Glieder des Umdrehungszihlwerkes zu den
im selben Kreis angeordneten Gliedern g'eicher
Bauart des Resultatzihlwerkes um eine ent-
sprechend grofie Winkelteilung versetzt.

SchlieBlich besteht ein wesentliches Erfindungs-
merkmal auch noch darin, dafl an dem vorzugs-
weise aus einer Staffelwalze bestehenden Antriebs-
element zwei dem Resultat- und Umdrehungs-
zihlwerk entsprechende, voneinander getrennte
Zahngruppen vorgesehen sind, von welchen die
eine auf das Resultat- und die andere auf das
Umdrehungszihlwerk einwirkt.

In der Zeichnung ist die erfindungsgemaBe
Einrichtung in einer beispielsweisen Ausfiihrungs-
form dargestellt, wobei die Figuren nur die fiir
das Verstindnis der Erfindung notwendigen
Teile der Kleinrechenmaschine zeigen. Es
zeigt die Fig. 1 einen, Vertikalschnitt durch eine
nur zum Teil dargestellte Kleinrechenmaschine
bei eingeriicktem Zihlwerk, wogegen aus Fig. 2
das gleiche Bild bei ausgehobenem Zihlwerk
ersichtlich ist. Die Fig. 3 und 4 stellen schema-
tische Draufsichten auf das Resultat- und Um-
drehungszihlwerk in deren Normalstellung und
in einer um mehrere Dekaden aus der Normal-
stellung verstellten Stellung dar. Die Fig. 5, 6, 7
und 8 veranschaulichen auf die Erfindung bezug-
habende Einzelheiten der Kleinrechenmaschine
in schematischer Darstellung.

Auf einer im Maschinenkorper I gelagerten
Vertikalwelle 2 sitzt das Antriebselement, welches
aus ciner Staffelwalze W besteht, die an ihrem
Umfang zwei um 180° zueinander versetzte

- Zahngruppen Z,, Z, aufweist (Fig. 8), von welchen

die Gruppe Z, auf die Ubertragungsglieder 3
des Resultatwerkes R und die G.uppe Z, auf die
Ubertragungsglieder 4 des
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werkes U einwirkt. Beide Zihlwerke R, U sind
mit normaler Stellenanzahl und durchgehender
Zehneriibertragung versehen. R

Das Umdrehungszihlwerk U ist, wie die
Fig. 3 und 4 zeigen, in dem vom Resultatwerk R
freigelassenen Kreissektor, u. zw. im selben
Kreise wie dieses, im Zihlwerksgehduse 5 an-
geordnet. Das Zihlwerkgehiuse 5 sitzt auf einem
zentralen, hiilsenférmigen Fortsatz 6 des Zihl-
werkskorpers drehbar und axial verschiebbar und
kann entgegen der Wirkung einer Druckfeder 7
so weit angehoben werden, dafl die Ubertragungs-
ridchen 8 fiir die Zahlenrollen 9 des Resultat-
werkes und die Ubertragungsridchen 8 fiir die
Zahlenrollen 9’ des Umdrehungszihlwerkes aufier
Eingriff mit den Ubzrtragungsridchen 10, 11 der
Einstellglieder 3, 4 gelangen. In der in Fig. 2
der Zeichnung ersichtlichen Stellung des Zihl-
werksgehduses 5 kann das Gesamtzihlwerk
dekadenweise weitergeschaltet werden. Die Fest-
stellung des Zihlwerkgehduses 5 nach jeder
dekadenweisen Verstellung erfolgt z. B. durch
einen Stift 12, der im Maschinenkdrper I ein-
gesetzt ist und in eine Rast 13 eines Rastkranzes
des Zihlwerkgehiduses eingreift (Fig. 1, 2-und 7).
Der Rastkranz besteht aus Aussparungen 13,
die zur Aufnahme der Achsen 14 der Zahlen-
rollen 9, 9’ und der Ubertragungsridchen 8, &'
des Resultatwerkes und deés Umdrehungszihl-
werkes dienen und noch so viel Raum frei haben,
dafl der Stift 12 in den Rastraum zur Fixierung
des Zihlwerkgehduses § eingreifen kann.

Bei dem relativ sehr kleinen Durchmesser der
Maschine verbleiben zwischen Resultatwerk und
Umdrehungszihlwerk nur kleine Abstinde und
auflerdem miissen auch die Winkelabstinde
zwischen den Zihlwerksgliedern klein bemessen
sein. Bei dieser sowohl im Aufbau wie auch in
der Handhabung duflerst vorteilhaften Konstruk-
tion kommt beim dekadenweisen Weiterschalten
des Zihlwerkes das Resultatwerk in den Bereich
des Umdrehungszihlwerkes und umgekehrt
letzteres in den Bereich des Resultatwerkes.
Damit bei dieser Verstellung die Ubertragungs-
ridchen 8 des Resultatwerkes nicht mit den
Ubertragungsridchen 11 fiir das Umdrehungs-
zdhlwerk in Eingriff gelangen, sind die Zahn-
glieder 8 des Resultatwerkes R gegeniiber den
gleichgebauten Zahngliedern 8’ des Umdrehungs-
zdhlwerkes U um eine halbe Winkelteilung ,,¢
versetzt (Fig. 3, 4 und 6). Der Winkelabstand
der ersten Stelle des Resultatwerkes R von der
letzten Stelle des Umdrehungszihiwerkes U bzw.
der letzten Stelle des Resultatwerkes von der

ersten Stelle des Umdrehungszihlwerkes betrigt ss
daher,,1% . In der gleichen Weise sind auch die
Ubertragungsradchen 11 (Fig. 4, Gruppe #) des
Umdrehungszihlwerkes zu den Ubertragungsrid-
chen 10 (Fig. 4, Gruppe r) des Resultatwerkes R
versetzt, Bzi der in Fig. 4 dargestellten Stellung des 60
Gesamtzihlwerkes ist dieses z. B. um drei Dekaden
aus der Normalstellung verstellt, so daf sich je
drei der Zahnglieder 8, 9 bzw. 8', 9' des Resultat-

-und Umdrehungszihlwerkes zwischen den Uber-

tragungsridchen 1! bzw. 10 befinden und daher 65
aufler Eingriff mit diesen bleiben (Fig. 6).

PATENTANSPRUCHE:

1. Kleinstformat-Rechenmaschine, bei welcher
die Zihlwerksglieder und die Ziffernridchen
des Resultatzihlwerkes und des Umdrehungs-
zihlwerkes im Kreis um ein ihnen gemeinsames 70
Antriebsorgan angeordnet sind, dadurch gekenn-
zeichnet, dafl die Achsen der Ziffernridchen
des Resultatzihlwerkes und des Umdrehungs-
zdhlwerkes in einer Kreisebene, jedoch in zwei,
zweckmiBig durch einen die einwandfreie Lesbar- 75
keit gewdhrleistenden Winkelabstand voneinander
vollig getrennten Gruppen angeordnet sind und
beide Ziahlwerke zwei in einander gegeniiber-
liegenden Kreissektoren einer Kreisebene liegende
Zahlenbilder ergeben. 80

2. Kleinstformat-Rechenmaschine nach An-
spruch- 1, dadurch geckennzeichnet, daf} die
Glieder (8', 9, 11) des Umdrehungszihlwerkes
(U) zu den im selben Kreis angeordneten
Gliedern (8, 9 und 10) gleicher Bauart des 8s
Resultatwerkes (R) um eine so grofle Winkel-
teilung versetzt sind, daf bei dem durch Drehen
des Zihlwerkgehduses stattfindenden dekaden-
weisen Weiterschalten des Gesamtzihlwerkes
diejenigen Glieder des einen Zihlwerkes, welche 9
in den Bereich der Glieder des anderen Zihl-
werkes kommen, eingriffsfrei bleiben.

3. Kleinstformat-Rechenmaschine nach den
Aunspriichen 1 und 2, dadurch gekennzeichnet,
daf} an der Staffelwalze zwei voneinander getrennte 95
Zahngruppen (Z;, Z,) vorgesehen sind, von
denen die eine Zahngruppe (Z;) auf die Glieder
des Resultatzihlwerkes und die zweite Zahn-
gruppe auf die Glieder des Umdrehungszihl-
werkes einwirkt. 100

4. Kleinstformat-Rechenmaschine nach -An-
spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf} die zur
Unterbringung der Zahlenrollenachsen im Zihl-
werkkdrper vorgesechenen Réume gleichzeitig die
Sperrasten (13) fiir den Sperrteil (14) der1os
Zihlwerkfeststellvorrichtung bilden. ‘
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